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1. Wstep

1.1. Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania sg prace zwigzane z modernizacjg parku im. J. Polinskiego w Warszawie
w zakresie wykonywania wszelkiego rodzaju nawierzchni drog, alejek i placow.

Specyfikacje niniejsza nalezy rozpatrywac tacznie ze specyfikacjg ogolng ST-00.

1.2. Zakres stosowania

Niniejszy dokument ma zastosowanie w procedurze przetargowej i w czasie realizacji robét.
Winien by¢ zafgcznikiem do dokumentacji przetargowej i kontraktowej stanowigcym jego integralng
czes$¢. W przypadku nie dookreslenia ktorego$ elementu rob6t w niniejszej specyfikacji, nalezy
stosowac¢ sie do specyfikacji i wytycznych producenta / dostawcy elementu lub materiatu, oraz
0go6Inych warunkéw wykonywania i odbioru rob6t okreslonych w niniejszej specyfikacji. W sytuacjach
nie dajacych sie jednoznacznie zinterpretowac lub rozstrzygngé na bazie projektu lub specyfikacji,
ostateczne decyzje podejmowaé bedzie Inwestor po zasiegnieciu opinii Inspektora Nadzoru oraz

Projektanta.
1.3. Materialy

1.3.1. Wymagania ogélne

Materialy uzyte do wykonywania zamowienia muszg by¢é dopuszczone do obrotu
i powszechnego stosowania w budownictwie na potwierdzenie czego Wykonawca przedstawi
Inspektorowi Nadzoru, na jego zadanie certyfikaty, aprobaty i dopuszczenia celem uzgodnienia

i zastosowania na budowie.

1.3.2. Zrédta uzyskania materiatow

Wykonawca samodzielnie na witasny koszt i ryzyko dokonuje wyboru zrédet zaopatrzenia
w niezbedne materialy. Na zadanie Inspektora Nadzoru jest on zobowigzany wskaza¢ zrédio
zaopatrzenia dla wskazanego konkretnie materiatu lub jego partii.

Wykonawca przed zakupem materialu i jego wbudowaniem winien uzyska¢ od Zamawiajgcego
akceptacje probki materiatu. Akceptacji w imieniu zamawiajagcego moze dokonywaé Projektant lub
Inspektor Nadzoru, o ile zostang do tego pisemnie upowaznieni przez Zamawiajgcego. Projektant
dodatkowo ma prawo w ramach sprawowanego nadzoru autorskiego do zajmowania stanowiska w

sprawie wbudowywanych materiatéw takze bez pisemnej zgody Zamawiajacego, jednakze w takim
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przypadku jego opinia nie jest dla Wykonawcy wigzaca.

1.3.3. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie powinny byé stosowane.
Materiaty szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdét, a po zakonczeniu rob6t ich szkodliwosé
zanika (np.: materialy pylaste) beda stosowane warunkiem przestrzegania wymagan

technologicznych.

1.3.4. Dostawa materiatu na budow e

Wykonawca zadba, aby dostawa sprzetu i materialtdw odpowiadata postepowi robét. Inspektor
Nadzoru skontroluje zgodnosé materiatbw z wymogami specyfikacji przed ich wbudowaniem.
Materiat odrzucony w momencie dostawy nie powinien by¢ roztadowany i przechowywany na Placu

Budowy. Wykonawca jest zobowigzany pokry¢ koszty zwigzane zamiana wadliwych materiatow.

1.3.5. Sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni tymczasowe sktadowanie materiatu do czasu, gdy beda one potrzebne
do robét. Powinny one by¢ zabezpieczone przed zanieczyszczeniem taki sposéb by zachowaty swojg
jakos¢ i wiasciwosci. Sktadowane tymczasowo materialy i urzadzenia Wykonawca zabezpieczy przed

kradziezg na wiasny koszt.

1.4. Wycena robot

Okreslona w ofercie cena wykonania rob6t musi obejmowa¢ wszystkie prace niezbedne do
prawidiowego wykonania przedmiotu umowy, a takze inne koszty z tym zwigzane miedzy innymi takie
jak:

- koszty transportu;

- koszty organizacji, utrzymania i likwidacji zaplecza budowy;

- oplaty za zajecia pasa ruchu drogowego, dzierzawy i najem;

- koszty badan;

- optaty za wywoz i utylizacje materiatdw z rozbiérek i demontazy;

- koszty wykonania dokumentacji odbiorowych;

- oplaty celne.

Przedmiary stanowigce zalacznik do dokumentacji projektowej stanowig materiat pomocniczy do
przygotowania oferty, nalezy je rozpatrywac tacznie z dokumentacjg projektowg oraz specyfikacjami
robét.
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1.5. Wykonanie robot

SzczegoOlowe zasady wykonywania robdét nie sg przedmiotem niniejszego opracowania,
Wykonawca w oparciu o Projekt oraz dokumenty kontraktowe sam dokonuje wyboru metod i
technologii w taki sposo6b, aby zapewni¢ nalezytg jakos¢ prac i spetnié wymagania stawiane przez

Inwestora.

1.6. Kontrola jako $ci

1.6.1. Program Jako sci

Wykonawca opracuje i przedstawi do aprobaty Inspektorowi Nadzoru Program Jakosci.
Przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe
i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robét zgodnie umowa.

Kontrolg jakosci beda objete wszystkie dzialania Wykonawcy, jego dostawcow i

podwykonawcéw na Placu Budowy.

1.6.2. Wykonywanie bada n i pomiaréw

Badania beda wykonywane zgodnie z Programem Jakosci oraz dodatkowo z inicjatywy
Inspektora Nadzoru, ktéry uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek, badania
materiatow i robot na Placu Budowy. Koszty badan wykonywanych przez Inspektora Nadzoru ponosi

Zamawiajacy.

1.6.3. Gwarancja i Odbior Powykonawczy

Podpisanie protokotu Odbioru Koncowego rozpoczyna okres gwarancyjny za wykonane roboty.
W okresie gwarancyjnym Wykonawca zobowigzany jest do:

- usuwania na zgdanie Zamawiajgcego, Uzytkownika lub Inspektora Nadzoru usterek
powstatych na skutek wad materialdw lub wadliwego wykonawstwa. Kontrola jakosci
wykonywanych prac podlega pomiarom, badaniom i odbiorom zgodnie z ustaleniami
Specyfikacji dla okresu budowy.

Po uptywie okresu gwarancji Wykonawca przedstawia Zamawiajgcemu protokét Odbioru

Pogwarancyjnego, zalgczajac nastepujace dokumenty:
- protokoty badan i odbioréw prac zwigzanych z usuwaniem usterek na przestrzeni catego
okresu gwarancyjnego,
- protokoty przegladow.
Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwigzane z usuwaniem usterek, zapewnieniem
bezawaryjnej pracy urzadzen i zainstalowanych systeméw oraz organizowaniem przegladéw w catym
4
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okresie gwarancyjnym. Podpisanie przez Zamawiajgcego protokotu Odbioru Pogwarancyjnego konczy

bieg okresu gwarancyjnego.

1.7. Przepisy zwi gzane

1 Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (wraz z pézniejszymi zmianami)

2 Rozp. Min. Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkdéw technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (z pézniejszymi zmianami)

3 Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 2

kwietnia 2001 w sprawie geodezyjnej ewidenc;ji sieci

Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. Prawo geodezyjne i kartograficzne

Ustawa o wyrobach budowlanych z 16.04.2004

Ustawa o systemie oceny zgodnosci z 30.08.2002 z p6zniejszymi zmianami

N o o1 b~

Rozp. Min. Infrastruktury w sprawie deklarowania zgodnosci z 11.08.2004

8 Rozp. Min. Infrastruktury w sprawie systeméw oceny zgodnosci z 11.08.2004
9 Rozp. Min. Infrastruktury w sprawie aprobat technicznych z 8.11. 2004
10 Rozp. Min. Infrastruktury w sprawie europejskich aprobat technicznych z 14.10.2004

2.  Roboty rozbiorkowe

Przedmiotem niniejszego punktu sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot

rozbidrkowych istniejacych nawierzchni parkowych.

2.1  Zakres rob6t

Zakres robot rozbidrkowych dotyczy rozbiorki:

a) wszystkich nawierzchni, w przewazajacej wiekszosci z ptyt chodnikowych betonowych,
b) podbudéw pod nawierzchnie,

¢) kraweznikowania nawierzchni.

d) Usuniecia humusu w miejscu planowanych nawierzchni,

e) Usuniecia drzew i krzewéw przeznaczonych do wycinki

f) Usuniecia obiektow matej architektury,

g) Usuniecie latarni,

h) Usuniecie ogrodzen,

2.2 Transport materiatéw z rozbiorki

Wykonawca zapewni sukcesywny odw6z materiatdw i gruzu z rozbiorki. Pozyskane materiaty
5
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mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu i sktadowaé¢ na wyznaczonym przez Zamawiajacego
miejscu. Srodki transportowe nalezy dostosowaé do rodzaju przewozonych materiatéw.

Materialy przeznaczone do ponownego wykorzystania powinny byé przewozone w sposéb nie
powodujacy ich uszkodzenia. Rozbierane elementy chodnikow betonowych i kraweznikéw nadajace

sie do powtdrnego wykorzystania nalezy przewozi¢ na foliowanych paletach.

2.3 Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw wskazanych w
projekcie. Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lubl/i
rozbiorkowej, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie
okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny byé usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. Zamawiajacym wskaze miejsce przewozu elementow z rozbiérki.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z postanowieniami umowy lub decyzji Zamawiajacego stajg
sie wlasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z terenu budowy. Wszelkie materiaty wytworzone w
procesie rozbiorki nie zakwalifikowane do powtérnego wykorzystania lub w stosunku co do ktorych
Zamawiajacy stwierdzi, ze sg one mu nieprzydatne stajg sie Wtasnoscig Wykonawcy. W przypadku
materialtdbw ktére winny zosta¢ zutylizowane Wykonawca jest zobowigzany przedstawié¢
Zamawiajacemu i Inspektorowi Nadzoru dokumenty potwierdzajgce ich utylizacje (np. Karty
przekazania odpaddw) lub tez zlozy¢ pisemne oswiadczenie, ze materialy te zostaly przejete przez
Wykonawce .

Doly (wykopy) powstate po rozhiérce elementéw zagospodarowania opisanych w punkcie
znajdujgce sie w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowg bedg wykonane wykopy
drogowe, powinny byé tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu
sie w nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopdéw drogowych nalezy wypehic,

warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagescic.

2.4  Kontrola jako $ci

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego
wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetiajacego ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni

drogowych i innych elementéw zagospodarowania terenu powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania

6
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okreslone w punkcie “Roboty ziemne” niniejszej ST.

3. Roboty Ziemne

Przedmiotem niniejszego punktu sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét ziemnych.

3.1 Zakres robo6t

Zakres rob6t dotyczy zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z:
- wykonaniem wykopéw,
- wykonaniem nasypoéw.

Podstawowym zaleceniem jest spelnienie wymagan okreslonych w normie PN-S-02205.

3.2  Wykonanie wykopow

Po zdjeciu humusu nalezy przystapi¢ do wykonania wykopdéw z wywozem nadmiaru gruntu na
odktad bez stosowania odktadéw przejsciowych. Technologia wykonania wykopu musi umozliwiac¢
jego prawidlowe odwodnienie w catym okresie trwania robét ziemnych. Wykonawca przedstawi do
akceptacji Inzyniera przewidywany sposob odwodnienia wykopOow oraz sprzet do tego przewidziany.

Spos6b wykonywania rob6t nie powinien powodowa¢ zmian wtasciwosci gruntu, w tym jego
zanieczyszczenia, zawilgocenia, rozsegregowania lub zmiany uziarnienia czy sktadu chemicznego.

Wykonawca na wlasny koszt wymieni grunt, ktéry zostanie zdegradowany.

3.3 Kontrola jako $ci robo6t

Sprawdzenie wykonania wykopu polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej Specyfikacji oraz w Dokumentacji Projektowej. W czasie kontroli szczeg6ing
uwage nalezy zwrécic na:

- odspajanie i sktadowanie gruntéw w sposéb nie pogarszajacy ich wtasciwosci,

- zapewnienie statecznosci skarp,

- odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét i po ich zakonczeniu,

- dokladnos¢ wykonania wykopow,

- biezacego oczyszczania nawierzchni jezdni z zanieczyszczen nanoszonych

samochodami przewozacymi grunt.

3.4  Odbior robot

Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie

wyniki badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymogami.
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W przypadku niezgodnosci choéby jednego elementu Robét z wymaganiami Roboty ziemne
uznaje sie za niezgodne z Dokumentacjg Projektowg i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy

na wlasny koszt.

3.5 Przepisy zwi gzane

PN-86/B-02480. Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw.
PN-81/B-04452. Grunty budowlane. Badania polowe.

PN-88/B-04481. Grunty budowlane. Badania prébek gruntow.

PN-60/B-04493. Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarnosci biernej.

BN-75/8931-03. Drogi samochodowe. Pobieranie prébek gruntdw do celéw drogowych i
lotniskowych.

BN-77/8931-12. Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
PN-S-02205. Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

BN-67/8936-01. Drogi samochodowe. Odprowadzenie wod opadowych z drogi. Warunki

techniczne wykonania odbioru.

4.  Zdjecie warstwy humusu

Przedmiotem niniejszego rozdzialu sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu. Usunigecie humusu nalezy wykona¢ wszedzie tam, gdzie
wykonanie nawierzchni realizowane jest na terenie poza istniejgcymi (rozbieranymi alejami) . W
kazdym z takich przypadkéw nalezy dazy¢ do odzyskania ziemi urodzajne;j.

4.1  Zakres robot

Zakres robot dotyczy zasad prowadzenia robo6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu o

zmiennej grubosci z pasa robét ziemnych w miejscach nowoprojektowanych drég, placow i alejek.

4.2  Materiaty

Zdjety humus nalezy skiadowaé¢ w regularnych pryzmach poza granicami rob6t ziemnych, w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem. Dotyczy tylko humusu do wykorzystania. Nadmiar nalezy
wywiez¢ na odktad.

4.3  Transport humusu.

Humus na haldy nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem spycharek, wodzidet lub

samochodéw samowytadowczych. Wywo6z nadmiaru samochodami samowytadowczymi przy

8
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zaladunku koparka lub tadowarka.

4.4  Wykonanie robot

Teren pod budowe drog, alejek i placow oraz pozostatych obiektéw budowlanych w pasie
rob6t ziemnych i w innych miejscach wskazanych w Dokumentacji Projektowej powinien byc¢
oczyszczony z humusu.

Warstwa humusu powinna byé zdjeta z przeznaczeniem do pézniejszego uzycia oraz
podwyzszenia/wyréwnania terenu wolnego od zabudowy.

Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny byé przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniami, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Humus nalezy zdjg¢ z powierzchni calego
pasa rob6t ziemnych wedtug faktycznego stanu zalegania. Wielkos¢ humusu obliczona zostanie na

podstawie przekrojow poprzecznych i przedstawiona do weryfikacji Inspektorowi Nadzoru.

4.5 Kontrola jako $ci

Kontrola jakosci robdt bedzie polegata na wizualnej ocenie prawidtowosci ich wykonania.

5. Koryto wraz z profilowaniem i zag eszczaniem podto za

Przedmiotem niniejszego punktu sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot

zwigzanych z wykonaniem koryta , profilowaniem i zageszczaniem podioza.

5.1 Zakres robot

Zakres rob6t dotyczy zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z:
- wykonaniem koryta drogowego dla alejek i placéw,

- profilowaniem i zageszczeniem ulepszonego podtoza.

5.2  Wykonanie robot

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram Robot,
uwzgledniajgce warunki, w jakich wykonywane bedg roboty zwigzane 2z profilowaniem i
zageszczaniem podioza.

Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia — drenaze
rowy, ktére zapewnig odprowadzenie wod opadowych poza obszar robét ziemnych tak, aby
zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Jezeli wskutek zaniedban Wykonawcy

grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich trwatg nieprzydatnosé, Wykonawca ma obowigzek
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usuniecia tych gruntéw i zastgpienia ich gruntem przydatnym. Koszt tych robét ponosi Wykonawca.
Wykonawca moze przystgpic do wykonywania profilowania podioza dopiero po zakonczeniu i
odebraniu robét ziemnych oraz wszystkich robét zwigzanych z wykonaniem elementéw odwodnienia
i instalacji urzadzen podziemnych w korpusie ziemnym.

Wykonawca powinien przystgpi¢ do profilowania podioza bezposrednio przed rozpoczeciem
robét zwigzanych z wykonaniem warstwy stabilizacji gruntu cementem. Wczesniejsze przystapienie
do wykonania profilowania podtoza i wykonywanie tych robét z wyprzedzeniem jest mozliwe wylgcznie
za zgodg Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Nosnos¢ gruntu na podstawie pomiaru wtérnego modutu odksztalcenia E, sprawdza sie, jezeli

wymaga tego Dokumentacja Projektowa lub Inzynier.

5.2.1 Profilowanie podio za

Przed przystgpieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszczane ze wszelkich
zanieczyszczen. Nalezy usungg¢ bloto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu nawilgoceniu. Po oczyszczeniu
powierzchni podtoza, ktére ma by¢ profilowane nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sie, aby rzedne
terenu przed profilowaniem byty, o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza. Jezel
powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do
profilowania Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gteboko$¢ zaakceptowang przez Inzyniera,
dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajagcy wymagania obowigzujgce dla goérnej strefy korpusu, w ilosci
koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania
wartosci wskaznika zageszczenia okreslonego przez Inspektora Nadzoru lub Projektanta.

Do profilowania podioza nalezy stosowaé réwniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w

robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

5.2.2  Stabilizacja gruntu cementem

W przypadku, kiedy Wykonawca rob6t na zageszczonym podiozu gruntowym nie uzyska
wskaznika zageszczenia min. 15=0,97 nalezy wykonaé warstwe 10cm z gruntu stabilizowanego
cementem.

Wczesniej wyprofilowane podioze winno by¢ zwilzone wodg, a nastepnie przy uzyciu
rozsypywacza powinien zosta¢ roztozony cement. Wilgotno$é gruntu podtoza podczas zageszczania
powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od — 20 % do + 10 %. Okres czasu od
momentu roztozenia cementu na gruncie do momentu zakonczenia mieszania nie powinien by¢
dtuzszy niz 1 godzina.

Do wymieszania gruntu ze spoiwem winien zosta¢ uzyty stabilizator gruntu (lub inny sprzet

10




Projekt budowy dwdéch pawilonéw parkowych o funkcji u stugowej i spoteczno-kulturalnej
PRZEBUDOWA PARKU IM.J. POLI NSKIEGO
PRZY UL. SZASEROW W WARSZAWIE
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT — PLACE, ALEJE | NAWIERZCHNIE (ST-02)
Czerwiec 2014

umozliwiajgcego nie gorsze wymieszanie sktadnikéw). Grunt winien zosta¢ wymieszany na gtebokosc¢
zapewniajgca uzyskanie stabilnej warstwy podbudowy.
Wytworzona warstwa cemento-gruntu winna byé wyprofilowana réwniarkg, a nastepnie

zageszczona przy uzyciu walca lub zageszczarki.

5.3 Kontrola jako $ci

5.3.1 Szeroko $¢ koryta /profilowanego podio  za
Szerokosé koryta i profilowanego podtoza nie moze rézni¢ sie od szerokosci projektowanej o
wiecej niz+10cmi—-5cm.
5.3.2 Rdéwno $¢ koryta (profilowanego podto  za)

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzyé, co 20 metréw 4-metrowg
latg zgodnie z normg BN-68/8931-04. Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢é 4-metrowa fatg co
najmniej 2 razy na 100 m.

Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

5.3.3 Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalezy mierzyé za pomocag 4 metrowej faty i poziomnicy, co najmniej 2
razy na 100 m dodatkowo we wszystkich punktach gtéwnych tukéw poziomych: na poczatku i koncu
kazdej krzywej przejsciowej oraz na poczatku, w srodku i na koncu kazdego tuku kotowego. Spadki
poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowg z
tolerancjg + 0,5 %.

5.3.4 Rzedne wysoko sciowe

Rdéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego poditoza i rzednymi

projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, - 2 cm.

5.3.5 Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz £5 cm.

5.3.6 Zageszczenie koryta (profilowanego podio  za)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 nie

powinien by¢ mniejszy niz 15=0,97.
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Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17. Wilgotnos¢ gruntu

podtoza powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od — 20 % do + 10 %.

6. Kraweznikiiobrze za

Przedmiotem niniejszego punktu sga wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot

zwigzanych z wykonaniem kraweznikOw i obrzezy

6.1 Zakres rob6t

Zakres robo6t dotyczy zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem kraweznikéw lub

obrzezy utlozonych na fawie betonowej z oporem .

6.2 Materialy

Do wykonania Rob6t nalezy uzyc:

- obrzeza betonowe o wymiarach, kolorystyce i fakturze zgodnych z projektem, gatunek 1;

- obrzeza Ekobord lub inne réwnowazne o wymiarach, kolorystyce i fakturze zgodnych z
projektem, gatunek 1;

- w przypadku wystepowania innych ramowan anizeli wymienione powyzej, nalezy uzywac

materiaty zgodnie z projektem.

6.2.1  Odchyiki

Dopuszczalne odchytki wymiarow kraweznikdw betonowych:
- dlugosé = 10 mm,
- szerokosc¢ i wysokos$¢ + 5 mm
Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy betonowych:
- dhlugosé £5 mm,
- szerokosc¢ i wysokos$¢ + 5 mm
Dopuszczalne odchylki wymiaréw obrzezy Ekobord lub innych réwnowaznych z tworzyw
sztucznych:
- dlugosé = 10 mm,
- szerokosé i wysokos¢ £ 5 mm
Dopuszczalne odchytki wymiaréw innych ramowan nawierzchni winny byé zgodne z tolerancjg

dla gatunku 1 producenta tych materiatéw .
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6.2.2  Warunki techniczne
Wykonawca jest zobowigzany przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru certyfikat jakosci dla kazdej
dostawy.

6.2.3 Dopuszczalne wady i uszkodzenia
Powierzchnie kraweznikéw, obrzezy lub innych ramowan powinny byé bez rys, peknie¢ i
ubytkéw, o fakturze zgodnej z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowe;j.

6.3  Wykonanie rob6t

6.3.1 Wpykonanie koryta pod tawy

Koryto pod fawy nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny
odpowiada¢ wymiarom ftawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukciji
szalunku. Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej

0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

6.3.2 Wykonanie taw

Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02. Lawy betonowe z oporem wykonuje
sie w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub bezposrednio w korycie powinien by¢
wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywaé zgodnie z wymaganiami PN-B-06251,

przy czym nalezy stosowaé co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiczng masg zalewowa.
6.3.3 Zasady ustawiania obrze zyiinnych ramowa n
Swiatto (odlegto$é gornej powierzchni od ptaszczyzny nawierzchni) powinno byé zgodne z
ustaleniami Dokumentacji Projektowej.

6.3.4 Docinanie kraw eznikéw obrze zy i innych ramowa n

Krawezniki ukfadane na tukach winny by¢ docinane w sposéb zapewniajacy promieniste
roztozenie spoin (docinanie kraweznika pod katem, zgodnym z wielkoscig tuku). Szerokosé spoiny
winna by¢ stata na jej catej diugosci (nie moga sie rozchodzic).

6.3.5 Wypeianie spoin

Spoiny nie powinny przekraczaé szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy wypetni¢ zaprawg

cementowo piaskowa, przygotowang w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem zaprawg nalezy oczyscic¢
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i zmy¢é woda.

6.4

Kontrola jako $ci

Przy ustawianiu elementéw nalezy sprawdzac:

a)

b)

c)

d)

7.1

dopuszczalne odchylenia linii w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosi = 1 cm na
kazde 100 m ustawionego ramowania,

dopuszczalne odchylenie niwelety goérnej ptaszczyzny od niwelety projektowanej, ktére
wynosi £ 1 cm na kazde 100 m ustawionego ramowania,

rownosé gornej powierzchni, sprawdzane przez przytlozenie w dwdch punktach na kazde
100 m ramowania, trzymetrowej taty, przy czym przeswit pomiedzy gorng powierzchnig i
przytozonag tatg nie moze przekraczaé¢ 0,5 cm,

doktadnosé wypemienia spoin bada sie co 10 metréw. Spoiny musza by¢ wypetione
catkowicie na pelng gtebokosc.

Podbudowa z ttucznia kamiennego

Zakres rob6t

Zakres rob6t dotyczy zasad prowadzenia robo6t zwigzanych z wykonaniem podbudowy z

kruszywa naturalnego i kruszywa tamanego grubosci zg. z projektem .

7.2

Materiaty

Do wykonania podbudowy nalezy stosowaé nastepujace kruszywa:

a) kruszywo naturalne - pospétka (podbudowa nawierzchni alejek parkowych i placow)
b) kruszywo tamane 0-31,5mm

c)

piasek wg rysunkéw w dokumentacji projektowej.

Kruszywo powinno byé jednorodne, bez zanieczyszczeh obcych i domieszek gliny.

7.3

7.3.1

Wykonanie robot

Przygotowanie podio za

Podtoze powinno by¢ wyprofilowane i zageszczone, rowne i czyste. Jezeli poditoze wykazuje

jakiekolwiek wady, powinny byé one usuniete wedtug zasad zaakceptowanych przez Inzyniera.

7.3.2

Rozktadanie kruszywa

Warstwa kruszywa powinna by¢ wyprofilowana tak, aby jej ostateczna grubosé po zageszczeniu
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byta rowna grubosci projektowej, z zapewnieniem wymaganych spadkoéw i rzednych wysokosciowych.
Kruszywo w miejscach, w ktérych widoczna jest jego segregacja, powinno byé przed

zageszczeniem zastgpione materialem o odpowiednich wlasciwosciach.

7.3.3 Zageszczanie

Po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystgpi¢ do jej zageszczania przez
watowanie. Watowanie nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi warstwy. Jakiekolwiek nieréwnosci lub
zaglebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyréwnane przez spulchnienie kruszywa i
dodanie lub usuniecie materiatu, az do uzyskania rownej powierzchni. Wilgotnos¢ przy zageszczaniu
powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug normalnej proby Proctora zgodnie z
PN-88/B-04481 (metoda 1), z tolerancjg +1 %, -2 %. Jezeli materiat zostat nadmiernie nawilgocony,
powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzenie. Jezeli wilgotnos¢ kruszywa jest zbyt

mata, materiat w warstwie powinien by¢ zwilzony woda i réwnomiernie wymieszany.

7.3.4  Utrzymanie podbudowy

Wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia biezgcych napraw podbudowy
uszkodzonej przez ruch budowlany jak rowniez wskutek oddziatywania czynnikow atmosferycznych,
takich jak opady deszczu, $niegu i mroz. Wykonawca zobowigzany jest wstrzymaé ruch budowlany po

okresie intensywnych opadéw deszczu, jezeli wystagpi mozliwosé uszkodzenia podbudowy.

7.4 Kontrola jako s$ci

7.4.1 Grubo $¢ warstwy

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grubo$ci warstw nie powinny przekraczac +/-10%.

7.4.2 Nosnosé izageszczenie warstwy wg obci  gzen ptytowych
Nalezy wykona¢ pomiary nodnosci warstwy z kruszywa, wg metody obcigzen ptytowych,
zgodnie z BN-64/8931-02.

7.4.3 Pomiary cech geometrycznych warstwy

7.4.3.1 RoOwno $¢ warstwy

Nieréwnosci podiuzne warstwy nalezy mierzy¢ 4-metrowg fatg lub planografem zgodnie z
normg BN-68/8931-04. Nierdwnosci poprzeczne nalezy mierzyé 4-metrowg tata z czestotliwoscia j.w.

Nier6éwnosci nie powinny przekracza¢ 12 mm.
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7.4.3.2 Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca 4-metrowej taty. Spadki poprzeczne powinny
by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowg z tolerancjg +/-0.5%
7.4.3.3 Rzedne warstwy

Rd&znice pomiedzy rzednymi wykonanymi i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac
+1cm, -2cm.
7.4.3.4 Uksztaltowanie osi warstwy

O$ warstwy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz
+/-3 cm dla trasy zasadniczej i +/-5 cm dla pozostatych ale;j.
7.4.3.5 Szeroko $¢ warstwy

Szerokos¢ warstwy nie moze rozni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.

8. Nawierzchnia asfaltowa

8.1  Zakres robot
Zakres robot dotyczy zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni
asfaltowej, jednowarstwowo gruboséi 4 cm na podbudowie z kruszywa.

8.2 Materiaty

Rodzaj mieszanki asfaltowej zg. z projektem technicznym.

8.3  Wykonanie robot

8.3.1  Warunki przyst gpienia do robot

Warstwa nawierzchni asfaltowej moze by¢ ukfadana, gdy temperatura otoczenia w ciggu
doby byta nie nizsza od 5C. Nie dopuszcza sie uktadania warstw nawierzchni z asfaltu podczas

opadow atmosferycznych oraz silnego wiatru (v >16 m/s).

8.3.2 Przygotowanie podio za

Podtoze pod warstwe nawierzchni z asfaltu powinno by¢ wyprofilowane i réwne, bez kolein.

Powierzchnia poditoza powinna by¢ sucha i czysta. Przed ulozeniem warstwy nawierzchni z betonu
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asfaltowego, podioze nalezy skropi¢ emulsjg asfaltowa lub asfaltem uptynnionym. Zalecane ilosci
asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uptynniacza z asfaltu uptynnionego podano w tablicy
ponizej.

Skropienie powinno by¢ wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie
wody lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi, co najmniej:

- 8 godzin przy ilosci powyzej 1,0 kg/m2 emulsji lub asfaltu uptynnionego,

- 2 godziny przy ilosci 0,5+1,0 kg/m2 emulsji lub asfaltu uptynnionego,

- 0,5 godziny przy ilosci 0,2+0,5 kg/m2 emulsji lub asfaltu uptynnionego.

Powierzchnie czotowe kraweznikéw, wtazow, wpustéw itp. urzadzen powinny byé pokryte

asfaltem lub innym materiatem uszczelniajgcym zaakceptowanym przez Inzyniera.

8.3.3 Wbudowywanie i zag eszczanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka asfaltowa powinna by¢ wbudowywana ukfadarka wyposazong w uktad z
automatycznym sterowaniem grubosci warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa.

Zageszczanie mieszanki powinno odbywaé sie zgodnie ze schematem przejs¢ walca ustalonym
na odcinku prébnym. Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zageszczania powinna wynosic nie
mniej niz 135 € (do 165<T) dla asfaltu D 70.

Zageszczanie nalezy rozpoczg¢ od krawedzi nawierzchni ku $rodkowi. Wskaznik zageszczenia
utozonej warstwy powinien by¢ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 3 i 4 odpowiednio dla
warstwy Scieralnej i wigzacej.

Ziacza nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopadle do osi
drogi. Ztgcza powinny by¢ calkowicie zwigzane, a przylegajace warstwy powinny by¢ wykonane w
jednym poziomie. Mieszanka mineralno-asfaltowa o temperaturze wyzszej lub nizszej od wymagane;j

powinna by¢ traktowana jako odpad produkcyjny.

8.4 Kontrola jako $ci

8.4.1 Uziarnienie mieszanki mineralnej

Prébki do badan uziarnienia mieszanki mineralnej nalezy pobra¢ po wymieszaniu kruszyw, a
przed podaniem asfaltu. Krzywa uziarnienia powinna byé zgodna z zaprojektowang w recepcie
laboratoryjnej.

8.4.2  Skiad mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji wedtug
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PN-S-04001:1967. Wyniki powinny byé zgodne z recepturg laboratoryjng zaakceptowang przez
Inzyniera.
8.4.3 Sprawdzenie wia $ciwo s$ci mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wtasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu oznaczen
stabilnosci i odksztalcenia wedlug Marshalla oraz zawartosci wolnych przestrzeni na prébkach
pobranych podczas produkciji.
8.4.4 Szeroko $¢ warstw

Szerokos¢ asfaltowych warstw obramowanych nie powinna by¢é mniejsza od szerokosci
projektowane;.
8.4.5 Rdbwno $¢ warstw

Nieréwnosci podituzne i poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego mierzone wediug
BN-68/6931-04 lub réwnowazng metodg nie powinny by¢ wieksze niz:
- 6 mm dla warstwy $cieralnej,

- 9 mm dla warstwy wigzacej.
8.4.6 Rzedne wysoko sciowe
Rzedne wysokosciowe warstw powinny by¢é zgodne z Dokumentacjg Projektowag, z
dopuszczona tolerancjg £ 1 cm.
8.4.7 Usytuowanie osi w planie
0Os$ warstw w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, z
tolerancjg + 5 cm.
8.4.8 Grubo $¢ warstw

Grubosc¢ warstw powinna by¢ zgodna z gruboscia projektowa, z tolerancjg + 10 %.

8.4.9 Zlgcza podtu zne i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny byé wykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopadle do osi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesuniete wzgledem siebie, o co najmniej 15 cm.
Ztacza powinny by¢ catkowicie zwigzane, a przylegajace warstwy powinny by¢ wykonane w jednym

poziomie.
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8.4.10 Kraw edzie, obramowania warstw

Warstwa $cieralna przy obramowaniach kamiennych powinna by¢ réwna z ich powierzchnia.

8.4.11 Wyglad warstw

Warstwy z betonu asfaltowego powinny mieé jednolitg teksture, bez miejsc asfaltowanych,

porowatych, tuszczacych sie i spekanych.

8.4.12 Zageszczenie warstwy, nasi gkliwo $¢€ wagowa i wolna przestrze n w warstwie

Zageszczenie, nasigkliwos¢ i wolna przestrzen w warstwie powinny by¢ zgodne z

wymaganiami zawartymi w tablicach 3 i 4 odpowiednio dla warstwy Scieralnej i wigzacej niniejszej ST.

8.4.13 Ocena wynikéw bada n

Mieszanke mineralno-asfaltowg oraz asfaltowa warstwe nawierzchni uznaje sie za wykonane
zgodnie z wymaganiami normy (PN-S-96025:2000), jezeli:
- wyniki oceny makroskopowej sg pozytywne,
- co najmniej 95 % wynikOw badan i pomiaréw z uwzglednieniem dopuszczalnych odchylen,
spetnia wymagania normy,
- nie wiecej niz 5 % wynikéw badan i pomiaréw, z uwzglednieniem dopuszczalnych odchylen

zwiekszonych o 30 %, spetnia wymagania normy.

9. Nawierzchnia z HanseGrand i HanseGrand Robust (I ub innych réwnowa znych)

9.1 Zakres robot obj etych ST
Zakres robét dotyczy zasad prowadzenia robot zwigzanych z budowag nawierzchni z Hanse
Grand/HanseGrand Robust .
9.2 Materiaty

e HanseGrand — kolorystyka zg. z projektem,
» HanseGrand Robust — kolorystyka zg. z projektem

* Hanse Mineral

9.3  Wykonanie robot

Na wykonanej podbudowie z kruszywa wykona¢ rownomiernej grubosci podktad z Hanse

Mineral i go zagescic do min 1s=0,96. Na zageszczonej warstwie Hanse Mineral ukladac
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réwnomiernie Hanse Grand.
Nawierzchnie po utozeniu zagesci¢ walcem statycznym oraz pielegnowac poprzez polewanie woda.

Nawierzchnie HanseGrand Robust wykonywa¢ analogicznie zachowujac kolejnosci i grubosci warstw.
9.4 Kontrola jako $ci robét

9.4.1 Sprawdzenie podio za

Sprawdzenie podtoza polega na stwierdzeniu zgodnosci z Dokumentacja Projektowa i odpowiednimi
ST.
Dopuszczalne tolerancje wynosza dla:
a) gtebokosci koryta:
- 0 szerokoscido 3 m: +1cm,
- 0 szerokosci powyzej 3 m: +3 cm,

b) szeroko$ci koryta: + 10 cm.
9.4.2 Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i
podiuznych polega na stwierdzeniu zgodno$ci z Dokumentacjg Projektowa.

9.4.3 Sprawdzenie réwno $ci chodnika

Sprawdzenie réwnosci nawierzchni przeprowadza¢ nalezy tatg, co najmniej raz na kazde 150
do 300 m? utozonej naiwrzchni i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz raz na 50 m alejki.

Dopuszczalny przeswit pod fatg 4 m nie powinien przekracza¢ 1,0 cm.

9.4.4  Sprawdzenie profilu podiu znego

Sprawdzenie profilu podtuznego przeprowadzaé nalezy za pomoca niwelacji, biorgc pod uwage
punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej, niz co 50m.
Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w punktach zatamania niwelety nie mogq przekraczac

+3cm.

9.4.5 Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywaé nalezy szablonem z poziomicg, co najmniej
raz na kazde 100 m® nawierzchni i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m.

Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profilu wynoszg + 0,3 %.
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10. Nawierzchnie z kostki granitowej i ptyt kamienn  ych oraz betonowych

10.1  Zakres robot

Zakres robot dotyczy zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z budowa nawierzchni z kostki

granitowej i ptyt kamiennych oraz betonowych

10.2  Materialy

» Kostka granitowa i betonowa w asortymencie okreslonym w projekcie

e Plyty betonowe w asortymencie okreslonym w projekcie

10.2.1  Wyglad zewn etrzny

Z uwagi na konieczno$¢ zachowania odpowiedniego uktadu architektonicznego rodzaje oraz
kolorystyka materiatbw zostang przyjete wg dokumetacji projektowej i muszg by¢ zaakceptowane

przez Inspektora Nadzoru.

10.3  Wykonanie robét

Koryto pod nawierzchnie u winno zosta¢ wykonane zgodnie z postanowieniami niniejszej
specyfikacji; na podsypke nalezy stosowac¢ piasek odpowiadajacy wymaganiom PN-B-06712.

Podsypka moze byé wykonana z piasku srednioziarnistego. Grubo$é podsypki po zageszczeniu
powinna wynosi¢ nie mniej jak 4cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona wodg, zageszczona i
wyprofilowana.

Na podbudowe nalezy stosowa¢ pospotke odpowiadajacg wymaganiom PN-B-06712. Kruszywo

0 na podbudowe powinno sie charakteryzowac¢ ciggtg krzywa uziarnienia.

10.3.1 Uktadanie nawierzchni

Kostke i piyty uklada sie na podsypce lub podiozu piaszczystym w taki sposéb, aby szczeliny
miedzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostke nalezy uktadac ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej
niwelety chodnika, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu. Po utozeniu
nawierzchni, szczeliny nalezy wypetni¢ piaskiem, a nastepnie zamiesé powierzchnie przy uzyciu
szczotek recznych lub mechanicznych i przystgpi¢ do ubijania nawierzchni. .

Do ubijania utozonej nawierzchni zastosowac wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego
dla ochrony przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi

powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednocze$nie w kierunku poprzecznym ksztaltek. Do
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zageszczania nawierzchni nie uzywac walca.
10.4 Kontrola jako $ci robét

10.4.1  Sprawdzenie podio za
Sprawdzenie podioza polega na stwierdzeniu zgodnosci z Dokumentacjg Projektowg i
odpowiednimi zapisami specyfikacji..
10.4.2  Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych
polega na stwierdzeniu zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa.
10.4.3  Sprawdzenie rowno $ci nawierzchni

Sprawdzenie réwnosci nawierzchni przeprowadzac nalezy tatg, co najmniej raz na kazde 150 do
300 m? utozonego chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz raz na 50 m chodnika.
Dopuszczalny przeswit pod fatg 4 m nie powinien przekracza¢ 1,0 cm.

10.4.4  Sprawdzenie profilu podtu znego

Sprawdzenie profilu podtuznego przeprowadzaé nalezy za pomoca niwelacji, biorgc pod uwage
punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej, niz co 50m.
Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w punktach zalamania niwelety nie mogg

przekracza¢ + 3 cm.

10.4.5 Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywac nalezy szablonem z poziomnicg, co najmniej raz
na kazde 100 m? chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m. Dopuszczalne

odchylenia od projektowanego profilu wynoszg + 0,3 %.

11. Nawierzchnie elastyczne
11.1  Przedmiot opracowania

11.2  Zakres robot

Zakres robot obejmuje utozenie nawierzchni elastycznej z kolorowego EPDM.
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11.3 Materialy i sprz et

Nawierzchnia elastyczna w formie kolorowego granulatu o rownych frakcjach.

Kolorystyka i grubosé¢ warstw zgodnie z projektem — w strefach bezpieczenstwa
poszczegolnych zabawek wg tabeli producenta i maksymalnej wysokosci swobodnego upadku z
urzadzenia, poza strefami warstwa dolna 2,5cm i warstwa goérna 1,5 cm. Materiat musi posiadac atest

higieniczno- sanitarny, oraz byé odporny na zmienne warunki atmosferyczne i odbarwienia.

11.4  Wykonanie robot

W pierwszej kolejno$ci nalezy wykona¢ podbudowe zgodnie z projektem, a nastepnie

wypetic teren nawierzchnig elastyczna.

11.5 Kontrola jako $ci

Kontrola jakosci prac obejmuje:
- sprawdzenie jakosci materiatdw i kompletnosci dokumentow,
- sprawdzenie jakosci podiozy,

- sprawdzenie utozenia materiatéw, prawidtowosci zaktadéw, spoin i grubosci warstw.

11.6  Odbior robot

Odbior robot obejmuije:
- wykonczenie powierzchni,

- estetyke wykonania.
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